
Projet Recherche-Formation-Développement: Les systèmes polyculture-élevage 

Système pilote de l’EPLEFPA de Guadeloupe: 

Le Sous-Système Cannier 
 

 

Caractéristiques: 

 Durée: 5 ans 

 Surface: 5 parcelles d’environ 0,5 ha. 

 Mode de conduite: Double rang, avec inter-rang pour association culturale (enherbement + légumineuse + maraichage) 

 Fertilité du sol: Compost, légumineuse. 
 

Résultats attendus : 
 Innovation agronomique: Références sur la conduite de canne à sucre associée à une légumineuse ou à du maraîchage 

(qualité et structure du sol, rendement, temps de travaux, itinéraires techniques). 

 Innovation zootechnique: Production  de canne à sucre (brute ou ensilage) et de légumineuse pour l’alimentation de bovins 

et porcins (volumes produits, repousse après fauche, valeur alimentaire). 

 Innovation technique: Agroéquipement adapté (travail du sol et désherbage localisé, mise en balle). 

 

Compost 
 
 

- Fertilisation 
 
 

Sous-système 

cannier 

 

-Paille de canne 
 

Contrôle enherbement  Litière 

 
 
 
 
 
 
 
 

-Canne 

 
 
 
 
 

Vente 
 

 
 
 
 

Alimentation 

 
 

Sous-système 

vivrier 

 

 

Sous-système 

porcin 

 
 
 

Sous-système 

bovin 
 
 
 
 

Canne 

2 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

Canne 
 
 

Rotation 

Système pilote 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

0,5m 

 
 
 
 
 
 
 
 

1,5m 

Légumineuse 

fourragère ou 

maraichage 

 
 
 
 
 

Manioc 

Mise à jour juillet 2014 


