Projet Recherche-Formation-Développement: Les systemes polyculture-élevage

Systeme pilote de PEPLEFPA de Guadeloupe:
Le Sous-Systeme Cannier

Caractéristiques:

» Durée: 5 ans

» Surface: 5 parcelles d’environ 0,5 ha.

» Mode de conduite: Double rang, avec inter-rang pour association culturale (enherbement + legumineuse + maraichage)
» Fertilité du sol: Compost, [égumineuse.

Reésultats attendus :

» Innovation agronomique: Références sur la conduite de canne a sucre associée a une légumineuse ou a du maraichage
(qualité et structure du sol, rendement, temps de travaux, itinéraires techniques).

» Innovation zootechnique: Production de canne a sucre (brute ou ensilage) et de légumineuse pour I'alimentation de bovins
et porcins (volumes produits, repousse apres fauche, valeur alimentaire).

» Innovation technique: Agroequipement adapté (travail du sol et désherbage localise, mise en balle).
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