Projet Recherche-Formation-Développement : Les systemes polyculture-elevage

Systeme pilote de PEPLEFPA de Guadeloupe:
Le Sous-Systeme Vivrier

Caractéristiques:

» Durée : Manioc (1 an) et Patate douce (2 cycles/an).

» Surface : 2 parcelles d’environ 0,5 ha.

»  Mode de conduite: Inter-rang conventionnel avec association culturale (enherbement +
legumineuse fourragere) et paillage canne.

> Fertilite du sol : Compost, légumineuse.

Résultats attendus :
»Innovation agronomique: References sur la conduite de cultures vivrieres associees a une
legumineuse (itinéraires techniques, qualite et structure du sol, rendement, temps de travaux).
»Innovation zootechnique: Production vivriere (feuilles + tubercules) et de légumineuses pour
I'alimentation de bovins et porcins (volumes produits, repousse apres fauche, valeur nutritive).

» Innovation technigue: Agroéquipement adapté (travail du sol localisé, récolte, épandage paille).
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